Ncnons3oBanue OneShot125 nimm PWMSync

Crpanuna cogepxut cBeaenust o OneShot u OneShot125 u kak ucnons3yercas ESC npotokon va Atom, CC3D u Revolution.
Uro takoe PWM (Pulse Width Modulation) ?

upoTHO-UMITYJIECHAS MOZYJISALUS. DTO CIOCO0 MOMYyYeHHUs aHAIOTOBOTO pe3yibTaTa LupoBeIMHU cpeacTBamu. Lludpossie
CPEACTBA MCIOJB3YIOTCS IS TIOIy4YEHHsI UMITYJIbCOB KBagpaTHOH (opmbl. CUTHaM MepeKItovaeTcs MEKAY IByMs COCTOSHHUSIM,

On u Off. B cirygae OpenPilot, curaan PWM ucnonb3yercs mis ykazanus ESC monoxeHus mo3uiuy cTuka ['aza.

Standard PWM (490Hz)

PWM update happens
= before gyro update,

ESC gets old value
=

Kak PWM wucnoss3yercs ? .

T
0 2000 4000

B ciyaae ESC (Electronic Speed Controller) ucronszyeMsIx B paIuoynpaBisieMbIX MOAETSIX, [UIMHA MyJibca cTangapTHoro RC
PWM curnana ucnonsdyercs kak nporieatax. 1000us caurtaercs, 0% , a 2000us cauraercs 100%. Hanpumep, eciiu ESC
X0YET, YTOOBI IIEPEBECTH PEryysATop ckopoctu Ha 50% apoccens on nouwiet curaaidl PWM  murensHocThIO 15000 .

Yro takoe OneShot/OneShot125?

OneShot125 sBusiercs sBomtorueit cranpapTaoro curdaa RC PWM. OneShot125 cocrout u3 AByX yactei.

, OneShot vacts; cuaxponusupyetr Ummynbcet RC (PWM curnan, KoTopblii KoHTposuiep noseta nockiaet ESC) Ha
BBIX0JIe THpOcKoma. D10 mo3BoisieT ESC uMmeTs camble akTyaabHBIE TIOCIIETHIE JaHHBIE U3 ITOJIETHOTO KOHTpoIriepa 0e3
0ONBIINX 3a/IepKEK.

, 125, Ta xe 11emnsp, 3anomyauth st ESC camble cBeXHe aKTyallbHBIE TaHHBIE 0€3 3a7epiKeK.
Hopwmansnsiit PWM umiynbsc HaxonuTes B npomexyTke Mexxay 1000 u 2000 mukpocexkynaamu (Mkc) (ot 1 go 2
MuuHceKyHn). 125 B OneShot125 kopoue PWM mMmynbca 1 HaX0AuTCs B quamnazone Mexay 125 u 250 us (Mkcek). 3T1o
o3HauaeT, yTo ESCs nonmyuaet monusiii curanan PWM B § pa3 OvicTpee.
[Touemy miist ESC Tak Ba)KHO UMETh caMble CBEXKHUE JJAHHBIE ?
[ToneTHbIN KOHTpOJUIEP MOCTOSHHO MeHseT nqaHHble 1t ESC Ha OCHOBaHHMHM JaHHBIX TIOTYYEHHBIX C THPOCKOTOB. CBexue
aKTyanbHbIe 03 3a1epkek AaHHble Mo3BossFoT ESC monmyunth HeoOXoauMbIe 3HaUSHHS Ta3a ObIcTpee.
DT0 MO3BOJISET OCYIIECTBIATH O0JIee TOYHOE yIpaBJIeHNE, YCTaHABIIUBATh Oolee BrIcokue 3HaueHus PID u moOutkcs Oomnblieit

CTaOUJIBHOCTH.
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                                                  Использование OneShot125 или PWMSync

Страница содержит сведения о OneShot и OneShot125 и как используется  ESC протокол на Atom, CC3D и Revolution.
Что такое PWM (Pulse Width Modulation) ?
Широтно-импульсная модуляция. Это способ получения аналогового результата цифровыми средствами. Цифровые 
средства используются для получения импульсов квадратной формы. Сигнал переключается между двумя состояниями, 
On и Off. В случае OpenPilot, сигнал PWM используется для указания ESC положения позиции стика Газа.

Как PWM используется ?
В случае ESC (Electronic Speed Controller) используемых в радиоуправляемых моделях, длина пульса стандартного RC 
PWM сигнала используется как процентаж. 1000µs считается, 0% , а  2000µs считается 100%. Например, если ESC 
хочет, чтобы перевести регулятор скорости на 50% дросселя он пошлет сигнал PWM  длительностью 1500μs .
Что такое OneShot/OneShot125?
OneShot125 является эволюцией стандартного сигнала RC PWM. OneShot125 состоит из двух частей. 
Первая, OneShot часть; синхронизирует Импульсы RC (PWM сигнал, который контроллер полета посылает ESC) на 
выходе гироскопа. Это позволяет ESC иметь самые актуальные последние данные из полетного контроллера без 
больших задержек.
Вторая часть, 125, та же цель, заполучить для ESC  самые свежие актуальные данные без задержек.
Нормальный PWM импульс находится  в промежутке между 1000 и 2000 микросекундами (мкс) (от 1 до 2 
миллисекунд). 125 в OneShot125 короче PWM импульса и находится в диапазоне между 125 и 250 µs (мксек). Это 
означает, что ESCs получает полный сигнал PWM в 8 раз быстрее.
Почему для ESC так важно иметь самые свежие данные ?
Полетный контроллер постоянно меняет данные для ESC на основании данных полученных с гироскопов. Свежие 
актуальные без задержек данные позволяют ESC получить необходимые значения газа быстрее.
Это позволяет осуществлять более точное управление, устанавливать более высокие значения PID и добиться большей 
стабильности.


CymectByer TPU nportokona :
1 Hopwmansueiit PWM - ¢ gactortoii oonoBierns 490Hz npu mmpuae ummynasca 1000-2000us. PWM
HE CHHXPOHHU3UPYETCS C BBIXOJIOM TMPOCKOIa. ( DTO CTaHAAPTHO TO YTO MBI IPUBBIKIIM OOBIYHO HAOIIOAATH )

- Bce ESC nomxubI paboTaTh ¢ 3THM MPOTOKOIOM. PWM HMIIyJIhC BhIIAETCS HA YaCTOTE OOHOBIICHHS

poBHO 490Hz

2 PWMSsync € 4acTOTOM obHosnenus 500 hz npu mmpune ummynasca 1000-1900 ps. UMnynbcHBIH BBIXO]
CUHXPOHHU3UPYETCs ¢ Tupockomnamu ¢ yactoToi 500 ['m 3to MmoxkeT cimy)uth OneShot ncrouHnKOM
TTOJICTHRIX TAHHBIX U TT03BOJIsIeT yBeanauTh PIDs ma 10-15%.

-camblie nocneanue osicTpeie ESC (BLHeli, SimonK, KISS, WiiESC) OynyT paboTats ¢ 3TUM
mpoTokoioM. 13 3a HeOombIoro paccoriiacoBanus 4acToTsl oOHOBIeHH B 500 ['11 ¢ wactoTo# Trpo
BO3MO>KHBI HEOOJIbIIINE BOSMYIIICHHS.

3 OneShotl25 ¢ gacroroit ooHOBIeHNS SO0HZ 1 mupuHO#i uMmmynsca 125-250us

Tpedyercst nanuure ESC ¢ OneShot yro nmo3sonut yeenauuuth PID Ha 10-20% +
OneShot125 coemectumbie ESC. (BLHeli Bepcuu 13.0+, SimonK 2015-02-26 u Hosee, KISS)

Yactora ooHOBIeHUS S00 I'11 MOYKET BBI3BIBATH HEOOIBIIIOE IPOKAHUE KOTOPOE MOKET MEHATHCS TP KAXKIOM
LUKJIe. DTO HE BUIHO U HE OIIYIIAaeTCa B PeaJbHOM IOJIeTe.

Standard PWM (490Hz)

PWM update happens «Svro update interval ~ 2000us,  pyy\ update happens
;‘\ before gyro update, MAX = 2000us | after gyro update,
iy ESC gets old val = ESC get: I
S gets old value MIN = 1000us gets new value
b i . | beelil B peos " |
- 7 7T 7>
0 2000 4000 6000 8000 t [ps]
PWMSync (500Hz synced to gyro)
PWM updates in sync Gyro update interval ~ 2000us
EA with gyro updates, ESC MAX = 1900us ,
l t | =
S B always esn?m-/v-a-uti MIN = 1000us, » -
0 2000 4000 6000 8000 t [us]
OneShot125 (500Hz synced to gyro)
PWM updates in sync Gyro update interval ~ 2000us,
;‘ with gyro updates, ESC MAX = 250us
‘5‘ always gets new value MIN = 125 js
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Существует ТРИ протокола :
1   Нормальный PWM - с частотой обновления 490Hz при ширине импульса 1000-2000µs. PWM 
не синхронизируется с выходом гироскопа. ( Это стандартно то что мы привыкли обычно наблюдать )            
               - Все ESC должны работать с этим протоколом. PWM импульс выдается на частоте обновления
 ровно 490Hz
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2       PWMsync
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 с частотой обновления 500 hz при ширине импульса 1000-1900 µs. Импульсный выход 
синхронизируется с гироскопами с частотой 500 Гц  Это может служить OneShot источником 
полетных данных и позволяет увеличить PIDs на 10-15%.

-самые последние быстрые ESC (BLHeli, SimonK, KISS, WiiESC) будут работать с этим
протоколом. Из за небольшого рассогласования частоты обновления в 500 Гц с частотой гиро 
возможны небольшие возмущения.  
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3     OneShot125 
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 с частотой обновления 500Hz и шириной импульса 125-250µs 
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Требуется наличие ESC с OneShot что позволит увеличить PID на 10-20% +
OneShot125 совместимые ESC. (BLHeli версии 13.0+, SimonK 2015-02-26 и новее, KISS)
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Частота обновления 500 Гц может вызывать небольшое дрожание которое может меняться при каждом
цикле. Это не видно и не ощущается в реальном полете.  


PWMsync -vs- OneShot125

PWMsync

PWM curnan ¢ mmpunoi umnyisca 1000-2000us n gactoroit ooHOBNeHNs S00HZ ¢ MOTHOCTRIO CHHXPOHH3UPOBAaHHBIM
BBIXOJIOM TIPUBO/IA.
- B GCS (Ground Control Station) nms apurareneii TpeOyercs BeicTaBuTh 3HaueHue 1000-1900

- paboraet Ha Bcex nmociaeaaux ObicTpeIXx ESCs ( BLHeli, SimonK, KISS, WiiESC )

OneShot125
- CHTHaJ ¢ IIUPUHON uMmyJbca 125-250us u yactoroit o0HOBIeHUST SO0HZ
- B GCS (Ground Control Station) mns nBurareneit TpeOyercs BeicTaBuTh 3HaueHue 1000-2000

®daktuveckuit BeixoaHou curdan 1000-2000us nenurces Ha 8 1 paBeH 125-250us

Tpebyetcs OneShot125 coBmectumpie ESC (BLHeli Bepcun 13.0+, SimonK 2015-02-26 u mHoBee, KISS)

IIpumeps! coBmectumbix ESC

Bricmas nura

Afro HV cepus u npyrue 6asupyromuecst Ha NFET SiLabs ESC moxnepxusarorne damped light mode
( aKTMBHOE TOPMOXKEHHUE ) UMEIOIIIHE "TOBOJIBHO ObICTpoe" mepekitoueHue.( Takux eCTh HECKOJIBKO )
Topmoxenne Ha 3Tux ESC pabortaer uckimountensHo xoporno U OneShot125 Toxe.

BearHugs Taxxe HaxoasTcs B 3TOM KaTeropuu. Jta kareropus onepexxaeT KISS ESC Ha mo0pIx HapsHKeHUSX.

BearHugs Esc

Hanee cnenytor

Afro ESCs (e HV ) u npyrue na 6a3e full NFET SiLabs ESC onu momgnepxusator Damped Light mode u u
UMEIOT MEIJICHHYIO BBICOKOCKOPOCTHYIO KOMMYTaIlnio. AKTUBHOE TopMoxkeHH Ha 3Tux ESCs pabortaet
KoppekTHO. OneShot125 paGoTaeT HCKITFOUUTEIHHO XOpOIIo. JTta KaTteropus Ha ogHoM ypoBHe ¢ KISS ESCs,
Ho KISS ESCs umetror npenmymiectBo Haa Humu ¢ 3S. Afro 12A ESCs Toke B 3TOH KaTeropuu.

Hanee cnenqyror

JIroonie Atmel ESC He sBnsronuecss Afro HO Mo pekKHEMY COBMECTHMBIE ¢ (DYHKITMEH aKTUBHOTO TOPMOKECHHUS
(Damped Light). Topmosxxenue Ha nanuasix ESC padoraer koppektHo. OneShot125 paboTtaeT xopoio, HO
BO3MOXKEH TaK Ha3bIBaeMbli Oar "unpukanus''Motopa ("chirping bug"). B atoii kareropuu Blue Series, ZTW
ESCs, Sunrise Slim ESCs u HK F20A/F30A ESCs.


Cthutq
Печатный текст
PWMsync -vs- OneShot125
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PWMsync 

PWM сигнал с шириной импульса 1000-2000µs и частотой обновления 500Hz с полностью синхронизированным
выходом привода.
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- В GCS (Ground Control Station)
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 для двигателей требуется выставить значение  1000-1900
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- работает на всех последних быстрых ESCs ( BLHeli, SimonK, KISS, WiiESC )
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OneShot125 
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-  сигнал с  шириной импульса 125-250µs и частотой обновления 500Hz 
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- В GCS (Ground Control Station)
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для двигателей требуется выставить значение  1000-2000
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Фактический выходной сигнал 1000-2000μs делится на 8 и равен 125-250μs
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Требуется OneShot125 совместимые ESC
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(BLHeli версии 13.0+, SimonK 2015-02-26 и новее, KISS)
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Примеры совместимых ESC
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Afro HV серия
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и другие базирующиеся на NFET SiLabs ESC поддерживающие damped light mode
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 ( активное торможение )
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 имеющие "довольно быстрое" переключение.( Таких есть несколько )
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Торможение на этих ESC работает исключительно хорошо и OneShot125 тоже.
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BearHugs также находятся в этой категории. Эта категория опережает KISS ESC
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 на любых напряжениях.
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BearHugs Esc
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Высшая лига
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Далее следуют
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 Afro ESCs ( не HV ) и другие на базе full NFET SiLabs  ESC они поддерживают Damped Light mode и и 
имеют медленную высокоскоростную коммутацию. Активное торможени на этих ESCs работает 
корректно. OneShot125 работает исключительно хорошо. Эта категория на одном уровне с KISS ESCs,
но KISS ESCs имеют преимущество над ними с 3S.  Afro 12A ESCs тоже в этой категории.

Далее следуют
Любые Atmel ESC не являющиеся Afro но по прежнему совместимые с функцией активного торможения
(Damped Light). Торможение на данных ESC работает корректно. OneShot125 работает хорошо, но 
возможен так называемый баг "чирикания"мотора ("chirping bug"). В этой категории Blue Series, ZTW 
ESCs, Sunrise Slim ESCs и HK F20A/F30A ESCs.



Harnee cnenytor

JIro6pie ESC Ha 6a3ze Silabs He moiep:KuBarole akTHBHOE TOpMOkeHHe. Ha Takux TpyaHO MOAHATH
npousBoauTenbHOCTh. Rotorgeek 12A n Emax 12A crapsix Bepcuit ESCs kak pa3 B 3Toii KaTeropuu.
[anee cnenyror

Jlro6wie ESC 6asupytromuecs Ha Atmel He COBMECTUMBIC C aKTUBHBIM TOPMOYKCHHEM.

Hactpoiiku Atom u CC3D umeroT oTiinuus oT HacTpoek Revo
st pa6oter CC3D ¢ OneShot He0OXOAMMO BBITTOTHHUT PSJT yCIOBUIA:

Ha 3ametky
1 Tomsko PPM, SBus, & Spectrum Satellite moryT B3aumopeiictBoBate ¢ PWMsync/Oneshot125

2 PPM pecuBep 10JKeH ObITh IPUCOEINHEH K ITOPTY BbIBOJA pecuBepa 6 (pin 8 / puoneToBslil mpoBo Ha
KTyTe TPOBOJIOB TPUEMHHKA) BMECTO BbIBojIa | (pin 3 / Gernblii mpoBo)!

3 PPM npucoenunennsiii k Flexi mopty He padotaer ¢ PWMsync/Oneshot125!

KJIOH CC3Ds MOXET UMETh B KOMITJIEKTE KABEJIb OTJINYAIOILMIMCS PACIIBETKOM

[MPOBOOB OT OPUTMHAJIA. BCE COEJVMHEHMA HEOBXO/JINMO OCYINECTBJIATD UCITOJIB3Y A
YKA3AHHBIE HOMEPA HOXEK

" PwmSync /
g i OneShot125
PPM Signal 5 | enabled ESCs

RX Input 6 | TTT

Futaba S.Bus
or
Spektrum

CC3D IIOPAJOK HACTPOUKHU receiver

Ecmu st RX BeIOpath B HacTpoitkax PWM, PwmSync/OneShot125 craner HegocTyneH u o yMOJIYaHUIO
cTaHeT paBeHbIM HOpManbHbIM 490hz ESC .

Ecnu BeiOpaTh pexxum PPM, SBus, nnu Spectrum Sat, 490hz ucue3aetr u PWMsync craneT 70CTyTHBIM
st ESC.

Revo Hactpoiika

PWDMsync Hactpoiika o ymonuanuto s Rapid ESC

Jlist aktuBammu OneShot125, HeoOxoaumo B HacTpoiikax BeIOpaTe OneShot ESC

Revo u CC3D

ESC kanu6pyetcs B npeaenax 1000-2000 niu 1000-1900, B 3aBucuMocTH OT BeIOpaHHOro npoTtokoia ESC.
Bce 3nauenus Ha Bxiagke Output Motor ycTaHaBIMBaIOTCS aBTOMaTHYECKH, B 3aBUCUMOCTH OT BBIOPAaHHOTO
MIPOTOKOJIA.

UcnonszoBanne Damped Light mode HacTosiTenbHO pekoMeHayeTcst B HacTpoikax mpomuBkyd BLHeli Suite
3TO MOMOYKET BaM MOJHATh YPOBEHb MOJIETHOTO MacTepPCTBA.
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Далее следуют
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Любые ESC на базе SiLabs не поддерживающие активное торможение. На таких трудно поднять 
производительность. Rotorgeek 12A и Emax 12A старых версий ESCs как раз в этой категории.
Далее следуют
Любые ESC базирующиеся на Atmel не совместимые с активным торможением. 
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Настройки Atom и CC3D имеют отличия от настроек Revo
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Для работы CC3D с OneShot необходимо выполнит ряд условий: 
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  1  Только PPM, SBus, & Spectrum Satellite могут взаимодействовать с  PWMsync/Oneshot125 
    
  2  PPM ресивер должен быть присоединен к порту вывода ресивера  6 (pin 8 / фиолетовый провод на 
жгуте проводов приемника) вместо вывода 1 (pin 3 / белый провод)!

 3   PPM присоединенный к Flexi порту не работает с  PWMsync/Oneshot125! 
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На заметку







КЛОН CC3Ds МОЖЕТ ИМЕТЬ В КОМПЛЕКТЕ КАБЕЛЬ ОТЛИЧАЮЩИЙСЯ РАСЦВЕТКОЙ 
ПРОВОДОВ ОТ ОРИГИНАЛА. ВСЕ СОЕДИНЕНИЯ НЕОБХОДИМО ОСУЩЕСТВЛЯТЬ ИСПОЛЬЗУЯ УКАЗАННЫЕ НОМЕРА НОЖЕК
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CC3D ПОРЯДОК НАСТРОЙКИ

 Если для RX выбрать в настройках PWM,  PwmSync/OneShot125 станет недоступен и по умолчанию 
станет равеным нормальным 490hz ESC .
 Если выбрать режим PPM, SBus, или Spectrum Sat, 490hz исчезает и PWMsync станет доступным
для ESC.
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Revo настройка
PWMsync настройка по умолчанию для Rapid ESC  
Для активации OneShot125, необходимо в настройках выбрать OneShot ESC 
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Revo и CC3D 
ESC калибруется в пределах 1000-2000 или 1000-1900, в зависимости от выбранного протокола ESC. 
Все значения на вкладке Output Motor устанавливаются автоматически, в зависимости от выбранного 
протокола.
Использование Damped Light mode настоятельно рекомендуется в настройках прошивки BLHeli Suite
это поможет вам поднять уровень полетного мастерства.
 


4KISS ESC

A

KISS - Keep it super simple. Manual for the 12A and 18A types

Article includes:
1x KISS 18A ESC, assembled board , bare PCB

Oco0eHHOCTH :

PazpaboTtano nst MyIbTHKOTITEPA

Ouenp ManeHbKkuit pazmep (12 x 23 mm)
IIpenu3uoHHBIN KOHTPOIIb cKopocTH (0K0J10 950 miaros )

OTCYTCTBHE BHEIIHUX DJICKTPOIUTHUECKUX KOHICHCATOPOB™*

OBICTpast peakiys Ha H3MEHEHHUE rasa

JMHEWHas 3aBUCUMOCTD JIPOCCEIS

HaJIM4YKe aKTUBHOTO CBOOOIHOTO X0/1a (MaJible IOTePH Ha IUOMAX, Pe3yIbTaT BEICOKAs 3 (EKTUBHOCTS )
pereHepaTuBHOE TOPMOXKEHHE, yBETNINBaoIIee ObICTPHIN OTKIIMK Ha cOpoC ra3a

odeHb OpIcTpoe mepekioucHue FET 3a cder ucmonb30BaHms CIIEMATLHOTO ApaiiBepa

MUHUMAaJIbHAs MEPTBasi 30HA MEPEKITIOYCHUS CXEM IeTTH KOMMYTaIlul

2-4S LiPo coBMecTUMBIE

(**) Ilpu oueHb [UIMHHBIX CHIIOBBIX poBoaax LiPo ( 6onee uem 20 cM ) WK CTiIaXMBaHUS MATAHUS K TIACTUHAM
nutanus npunausaercs 100-200uF konaeHcarop ¢ maneiMu notepsimu (Low ESP konnencatop )

Meps1 6e3o0nacHoCTH:

Hcnonws3oBath Tosbko ¢ LiPo 6atapesmu | He 3amuteiBath KISS ESC ot nctouHuka nutanus. 910
MOKeT BbIBeCcTH U3 cTposi ESC 1 HCTOUHUK TUTaHUS B pe3yibTaTe padOThl PETeHePATHBHOTO TOPMOKEHHSL.

Huxorna me nepxxure padoraronuit BLDC mMoTop B cBonX pykax!

JlepxuTe OUCTAHINIO OT BPALIAIOMIKUXCS MIPOIEIIIEPOB

He 3anutsiBaiite ESC ecim HCTOYHHK yIPaBIISIONIETO CUTHAJIA TTOAaH HE BEPHBIN
Hexortopsre maptun KISS ESC B nporiecce padotsl HarpeBarorces 1o 80 rpax C
[Ipu BeIMONTHEHNHM Maiiku HUKOT/AA He npucoeannsiite K ESC ucToyHnk mutaHus

Hexoropsie maptuu KISS ESC dycTBUTEIBHBI K 3JIEKTpOCTATHKE. Y OAUTECH YTO BBl 3a3€MJICHBI
KOTJa paboTaeTe C IIEKTPOHUKOM.

IMavika u MoHTaX:

KISSes manenbkue & noporue, Ho3TOMY ¢ HUIMU HYHO 00OpaIiaThCsi 04€Hb OCTOPOIKHO!
IMoxanyiicra npoeprTe ESC nepen u nocine naiiku. OctaTky Npunos MOryT IPUBECTH K
HeNpeIBUJICHHOMN peakIyH.

Ybenurech, 4TO OHU U30JIUPOBAHBI U YCTAHOBJIEHBI XOPOILIO, YTOO OHU HE MOT'Y BOWTH B KOHTAKT C
NPOBOJAIIMMYI MaTepranaMu, TAKUMHU KaK BUHTbI UM KapOOHOBbIe AeTanu. Mcnonb3yiite
TEPMOYCaJIKy YTOOBI 3alIUTUTh UX OT BJIATU U MbUIH.
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Разработано для мультикоптера
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Очень маленький размер ( 12 х 23 мм)
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Особенности :
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Прецизионный контроль скорости (около 950 шагов )
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отсутствие внешних электролитических конденсаторов**
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быстрая реакция на изменение газа

Cthutq
Печатный текст
линейная зависимость дросселя
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наличие активного свободного хода (малые потери на диодах, результат высокая эффективность )
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регенеративное торможение, увеличивающее быстрый отклик на сброс газа
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очень быстрое переключение FET за счет использования специального драйвера
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минимальная мертвая зона переключения схем цепи коммутации
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2-4S LiPo совместимые
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(**) При очень длинных силовых проводах LiPo ( более чем 20 см ) или сглаживания питания к пластинам
питания припаивается 100-200uF конденсатор с малыми потерями (Low ESP конденсатор )   
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Использовать только с LiPo батареями ! Не запитывать KISS ESC от источника питания. Это
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может вывести из строя ESC и источник питания в результате работы регенеративного торможения.
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Никогда не держите работающий BLDC мотор в своих руках!
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Держите дистанцию от вращающихся пропеллеров
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Не запитывайте ESC если источник управляющего сигнала подан не верный
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Некоторые партии KISS ESC в процессе работы нагреваются до 80 град С
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При выполнении пайки никогда не присоединяйте к ESC источник питания

Cthutq
Печатный текст
Некоторые партии KISS ESC чуствительны к электростатике. Убедитесь что вы заземлены
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когда работаете с электроникой.
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Меры безопасности:
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Pacxnamca MOHTAMkKAa:

\.

\

. KonraktHele ruomaaku i pacnaiiku Tpex nposozoB Motopa (Brushless DC electric motor phases)
. LiPo munyc (-)

. LiPo mmoc (+)

. PWM Curnan Bxon (CepBocursan)

. PWM Curnan 3emis

. 3amanBaemas iepeMbIvKa, /I CMEHBI HamnpasyieHus Bpamenus moropa (CW/CCW)

. 3armauBaemas NepeMbIuKa, A cMeHbl Thna curiana PWM ( PWM 25-500Hz/OneShot125)

. LED cratyca ESC

HMHucTpykuus no naike:

* [lpunasrte Tpu npoBoaa UAYIIUX OT MOTOPA K KOHTAKTHBIM TTomaakam (1)

* [Ipunaste cunossie mpoBona LiPo 6atapen k kontaktam (2 & 3). Bhumanme!!!
VYo6enurecs B npaBuiibHON nossipHoctH, nHaue ESC u LiPo 6arapes BbliiayT U3 cTpos.

* [IpunasiiTe CUTHAJIBHBIC TTPOBO/IA, OCIIBIN K 4 KOHTAKTY, YePHBIA K 5 KOHTAKTY
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Y10 MOKHO 3aPOrPaMHPOBATh:

A) Tun curnana PWM (7)

B) manazon curnaa raza/kanuOpoBka (MporpaMMHUPOBAHNE CTUKOB)
Taxke ecTb omuMs HPOrpaMMUPOBAaHUS CTUKOB At 3D

10JIETOB

C) CmeHa HampaBiieHUs BpallieHust MOTopa (6)

Buumanue!!! Hukorna He mporpamMupyiTe CTUKU C YCTaHOBJIEHHBIMH MTPOTIEILIEPaMH.

A) Tlo ymomuanuro nepembruka 1 JP1 (7) ue 3anasna. B stom ciaydae Tun PWM 1o ymoaganuio
(50-500Hz ¢ mmpunoit ummybsca ~1000-2000us ). dns ucnons3oBanust OneShot125 PWM
HE00X0JMMO 3aMKHYTb Naiikoi 1Ba koHTakra JP1 (monyuaem 50-2000Hz ¢ mumpunoit
uMmitysnbcal25-250us). OneShot125 ucmomab3yeTcst TOJBKO KOTIa TOAIESPKHUBASTCS TTOJICTHBIM
KOHTPOJIJIEPOM.

B) nns xanu6posku Throttle orcoenennts nuranue ot ESC, ycTaHOBUTE ra3 HA MAKCUMYM U
npucoeieHUTh nuTanue 6atapen. JKaath noka He yciplmute curaai beep. [locne atoro ycranosure
ra3 Ha MUHMMaJlbHOE 3HaueHue 1 xaurte noka ESC neperpy3utcs (mpocurHaauT beep “BbICOKHIA
HU3KHUI BBICOKHI "TOH).

Ota GpyHKIUS KanuOpOBKHU Tak paboTaeT ¢ OOJBIIMHCTBOM MOJETHBIX KOHTPOJUIEPOB.
OnuumonansHO: mporpammupoBanne Shock-Flyer 3D Mode.

Buumanue! 3tot 3D Moa (M3MeHeHne HampaBiIeHUs BpallleHNs ) TpeIHa3HaueH ISl UCTIOIh30BaHU
¢ 2S LiPo, u manenskumu Shock flyer moropamu(1806 — 2208 11200 — 3000 KV) Tonbko. Eciu
HCIOJIh30BaTh OoJiee MotrHbIe LiPo unm 6onee MontHbie MOTOPHI €cTh pucK BhiBoga ESC w/umm
MOTOPOB U3 CcTposi. [Ipu 3TOM CTAaHOBUTCS HEAOCTYITHO H3MEHEHUE HAIIPABICHHS BPAILICHHS
MOTOPOB 3aMbIKaHHEM KOHTAakTOB JP2 (6) nmaiikoil.

3D mode cTaHOBUTCS IOCTYIIEH MOCIE COOTBETCTBYIOIIECH KaTMOPOBKHU rasa:

OTcoeneHUTh MUTAHUE M YCTAHOBUTH T'a3 Ha Makcumall. [IprcoeneHnTs MUTaHue U T0KAAThCS
OJIMHOYHOTO curHana beep. [locne curnana beep ycraHOBUTH ra3 B cpesiHee nojoxxenue. Kuath
noka ESC neperpy3sutcs.Teneps 3D mode akTuBeH.

Baxno! ESC tenepb akTuBUpyeTCs IPU CPEAHEM IOJIOKEHUH.

s otkaza ot 3D mode, He0OX01MMO 3aHOBO BBITIOJIHUTH KaTHOPOBKY ra3a (B)

C) o ymonuanuto nepembiuka JP2 (6) otkpeita. JIjis H3MEHEHHS HATPABJIEHHUS BPALIEHHUSI
JBUraTens €€ Hy)KHO 3aMKHYTh ITAKON
[Tpu axtuBHO#K Qynkuuu Shock-Flyer 3D mode , 3Ta ¢pyHKINS HEaKTHBHA.



Paobora:

[Tocne mogaun murarus Ha KISS ESC romy6oit LED(8) 3acBetutcs Ha 0.5 CeKyH] U yCIIBIIIATE
curHaisl beeps (Boicokuii Hu3kuil Beicokuit). KISS ESC roros. Ecnu BXoaHO#H CUTHAN B HOpME
(ra3 HOMIB) TOTy60# LED(8) cBeTnTCst ycnpimmm apyrou JummHHBINA curHan beep. Temeps KISS
ESC roros 3anycTuTh ABUraTeNb.

Ecmu I'omy6oii LED moracHeT B Tiporiecce UCI0JIb30BaHUs, BO3MOKHO CHTHA ra3a HEBEPHBII
WM MOTOP HE MOXKET cTapToBaTh. [IpoBepuTh Bce coequHenus u nepekanuoposats ESC

KISS ESC kaxapie 10 cex momaer rpoMKuii curaai beep, B ciaydae €clid HE UCIOIb30BaTh €ro 4
MuHyTHI. [Ipy 3TOM OH TOTOB K padore. [loxanyiicta oTcoequHUTE €ro OT OaTapeu eciiu He
cobupaeTech MpoI0JIKATh UCIIOJIb30BaTh €TO.

Ecam motop ocranaBnuBaetcs B mporiecce padbotsl (6okupyercs), KISS ESC Oyaer craparbes
HECKOJIBKO pa3 mepe3amycTuth ero. [Ipu HeyjauHbIX MONbITKaX, MPOoU30MTeT disarm 4ToObI
npeaoTBpatuTh nopuy motopa wim ESC. Takxke B 3ToM citydae rpoOMKUi beep 3ByUHT KaXKIble
10 cexynn nomorasi BaMm HaliTH MOJI€/b ITONABUIYIO B aBAPUIO.

Texuuueckue laHHble:
* Ilomnepxxuaer HanpsbkeHue nutanus S5-17 BoasT
*  Max. npoaoKuTenbHbIN TOK 12A* mnm 18A* (B 3aBucumoctu ot Bepcuu ESC )
*  Makc. Ckauek Toka (Makc. 20 cexkyna) 20A* (KISS 12A) u 30A* (KISS 18A)
*300000 eRpM max muana3zoH 060poToB MoTOpa (pekoMeHaoBaHo 10 270000)

(*) B moneTe.

CuMNTOMBI OLIIUOOK:

Ommoka: Ucnpapnenue:

ESC ne pabotaer [TpoBeputs uctounuk nutanus (LiPo IIpoBoaa 2
u 3), npucoenenuna i LiPo ?

I'ony6oit LED 3aroperncst Ha ceKyHIy U 1. mpoBEpUTH CUTHAIBHBIN
Jlajee HU4ero npoBoj (4 u 5)
2. nepekaarOpoBaTh ra3

Motop Bpamaercs He B Ty CTOPOHY Pacnaste win 3anastekoHTakTh! JP2 (6) nnu
MIOMEHSITh MECTaMU JIBa JTIOOBIX MPOBOJIA
MOTOpa

Motop He cTapTyeTr.. U TOJIbKO CO3AAET IIyM Y6enurecr 4TO TpH MPOBOJA OT MOTOpa

pacrasiHbl KaK Ha CX€M€ U IIPOBEPHTE MANKY.



[lomouayT I HACTPOMKHU KaK B HHCTPYKIIUU IO MPOIIUBKE?
[TomolayT, TOIBEKO motor timing mog0upaeTcs Mo MOTOP, HAUMHUTE C
medium, eciiu OyyT cpbIBbI, TocTaBbTe medium-high.

KTO MOET MOHATHBIM SI3bIKOM OOBSICHUTH TTapaMmeTp Demag compensation
U TI0YE€MY €r0 OTKJIIOYAIOT?
OctaBuTh Ha low, py pacCHHXPOHE HE JTaCT CTOPETH PETYIIO U MOTOPY.

oneshot BKJII0OUYAETCA HAa CTOPOHE PETYJIsl MJIU MOJIETHOrO KOTposuiepa?
Ha CTOPOHE TMOJIETHOTO KOHTPOJUIEpa

SimonK He OrviBaeT mmox Silabs, eciim SilLabs To tam BLHel.
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Подойдут ли настройки как в инструкции по прошивке?
Подойдут, только motor timing подбирается под мотор, начините с 
medium, если будут срывы, поставьте medium-high.

кто может понятным языком объяснить параметр Demag compensation 
и почему его отключают?
Оставить на low, при рассинхроне не даст сгореть регулю и мотору.

oneshot включается на стороне регуля или полетного котроллера?
на стороне полетного контроллера
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SimonK не бывает под SiLabs, если SiLabs то там BLHeli.




